
 En el punto de máxima altura la componente y de la velocidad es nula, luego tendremos: 
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 En este punto la altura es h: 
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 En el punto de máxima altura el alcance es 
2
R . En el eje X el movimiento es rectilíneo y uniforme, luego: 
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 Ahora, el observador mide el ángulo de elevación φ, que será: 
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