a) Como en este caso el disco esta soldado a la barra, su movimiento es una rotacion pura
en torno a O con velocidad angular ®.
© El momento cinético en este caso sera:
/ Lo =1po
f | s A (0] (0]
\

O ¢

Como tanto el momento angular como la
velocidad angular tienen la direccion del eje Z, podemos
trabajar escalarmente:

1 1
Lo = Iomz(zmrz +mAOzjw= (2 29.2-0.15% +29.2.0.3052)4 =12.18 Nms

Lo=12.18 Nms

b) En este caso el movimiento del disco es de
traslacion, luego su velocidad angular es nula. El
O ¢ - A momento cinético sera:

\ Lo=0A X mv,

Iv,=00A

La velocidad de A sera:
VA—® X OA

Por lo tanto el modulo del momento cinético sera:
Lo=moOA*=29.2 - 4 - 0.305°=10.87 Nms
Lo=10.87 Nms

c) Ahora el movimiento del disco es una
,/ Lo traslacion y un giro. La velocidad de A es:

O ¢ A va=m X OA
\' y ademas el disco rota en torno a un eje perpendicular en
mv, A con una velocidad angular:
®'=8-4=4 rad/s

en sentido antihorario. Tendremos entonces que el momento cinético sera:
LO = IA(D"'FOA Xmyv o

Teniendo en cuenta también que todos los vectores tienen la direccion del eje Z:
R S 2 _ 1 2 4 2 _
Ly = 5 mr-o'-moOA~ = 5 29.2-0.157-4-29.2-4-0.305" =—-9.55 Nms

En modulo:
Lo=9.55 Nms



