Y Y Aislamos el cilindro y dibujamos el diagrama
A ' de solido libre correspondiente. Aplicamos las
ecuaciones de la dinamica del sélido rigido:

>Fy=m(ag)y = N-mg=0 = N=mg
EFX:m(aG)X = Fr:maG
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Como el cilindro parte del reposo, para que el sentido de giro sea el sefialado o debe de tener
también ese mismo sentido antihorario al igual que ZMg. Por tanto la fuerza de rozamiento tiene que tener el
sentido fijado en el diagrama de solido libre.

Al existir deslizamiento la fuerza de rozamiento adquiere su valor maximo:
F=(F))msx=pN=pmg = F=mag = pmg=mag = ac=[\g

Como el movimiento de G es horizontal y la unica fuerza horizontal que actiia sobre el cilindro es
F,, dicha fuerza es constante, luego la aceleracion ag también es constante y el movimiento de G es rectilineo
y uniformemente acelerado.
La variacion de su cantidad de movimiento serd (teniendo en cuenta el teorema del impulso
angular):
m(Veevei)=Fit

Como el sistema parte del reposo:
VGiZO
Nos queda:
Frt:mVGt‘

Como el movimiento es uniformemente acelerado:

Vgi =/2aGgS =+/2gus

Sustituyendo en la ecuacion anterior:
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Para determinar la velocidad angular del cilindro tenemos:
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Como o también es constante, en rotacion tenemos que el movimiento también es uniformemente
acelerado luego:
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