a) Definimos el centro de masas de un sistema de particulas como el punto cuyo vector de
posicidn es:
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Podemos determinar la velocidad del centro de masas del sistema derivando respecto del
tiempo la expresion de su vector de posicion:
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Puesto que:
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Podemos poner:
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de modo que la cantidad de movimiento total del sistema de particulas (P) es la que corresponderia
al caso en que toda la masa del sistema (m) estuviese concentrada en el centro de masas del mismo
y se moviese con la velocidad de éste (vem).

bi) La posicién del centro de masas sera:
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bii)Si tomamos el origen del sistema de
referencia en la posicion del conductor
tendremos lo que aparece en la figura, de manera
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y La posicion fisica del centro de masas es
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I la misma en los dos casos. El nimero es distinto,
| pero porque estd medido respecto de origenes
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