a) Empecemos por la velocidad relativa de A respecto de B. La ecuacidén general del
movimiento relativo es:
VP:VO""B X ? +Vrel

En esa ecuacion Vp es la velocidad absoluta de la particula, en nuestro caso A; el término
(Vo+® x 1) recibe el nombre de velocidad de arrastre y es la que lleva el sistema de referencia
respecto del cual se realiza la observacion (B), y se divide en dos términos, Vg, que es el arrastre
de traslacion y @ x 7' que es el arrastre de rotacion. Obviamente @ es la velocidad angular del
sistema de referencia (B) y 7' es el vector de posicion, desde el sistema de referencia (B) hasta la
particula que estudiamos (A); por ultimo V. es la velocidad relativa de la primera particula
respecto de la segunda (A respecto de B, y que también podemos representar como v,,g). Con
todo esto, podemos determinar la velocidad relativa de A respecto de B como:

Vp=Vort® X T +Vye) = VA=V+Op X TgpatVie] = Viel=Va/B=VA-VB-®p X Ipa

- > _= - - -
Vel =VA/B=VA-VB-0B X Ipp

Siguiendo el mismo razonamiento para obtener la velocidad de B respecto de A llegamos
a la misma expresion, pero cambiando los subindices:

Vel “VB/ATVB-VA-0A X TAB

30cm b) Nos piden la velocidad relativa de A respecto de
g P\ B luego tendremos:
} 2 ~ Viel=VA-VB-0B X Igp
R i TR b Vamos a ir determinando los vectores. En cuanto a
R v las velocidades de las dos particulas, nos las dan, y seran

tangentes a la trayectoria y con sentido el de avance del
movil; la velocidad angular tiene la direccion del eje de rotacion (Z) y sentido horario (negativo),
y en mddulo podemos determinarla teniendo en cuenta que B realiza un movimiento circular y
que por tanto vg=mpR = 3=0,20p = wp=15 rad/s; y el vector de posicion es horizontal y hacia
la izquierda. Los vectores son, por tanto:
VA:'3j); VB:3J)’ BB:-l SE, FBA:'093_{
Y sustituyendo todo:

i i’ j) E g
Viel=VA-Vp-®p X Tga=-3]-3]-| 0 0 -15[=-10,5j m/s
03 0 O

Vo=-10,5] m/s



